Funcionamento sucessivo de motores.

A instalagdo representada na
figura é constituida por duas
correias transportadoras
tendo ao meio um moinho. E
necessdrio que os motores
enfrem em funcionamento

sucessivo  pela  seguinte
ordem: m;, mz e ms.

Deste modo, evitar-se-a a acumulagdo dos materiais transportados. Se m;
parar, automaticamente deverdo ser desligados mz e ms, pela mesma razdo,

o0 mesmo acontecendo a ms; em relagdo a mo.
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CIRCUITO DE COMANDO
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Fechar o interruptor magnetotérmico Q1 do circuito de poténcia e Q2 do
circuito de comando.

Pressionando o botdo de marcha bl o contactor KM1 atraca, a lampada de
sinalizagdo H1 acende e o motor M1 arranca.

S6 depois de atracar o contactor KM1 (fechando o contacto auxiliar 23-24
de KM1) se poderd arrancar o motor M2 pressionando o botdo de marcha
b2.

O motor M3 sé poderd arrancar depois de ter atracado o contactor KM2
que fechard o contacto auxiliar normalmente aberto 23-24. Bastard
pressionar o botdo de marcha b3 para o contactor KM3 atracar e o motor
M3 arrancar.

Sempre que qualquer contactor atracar uma ldmpada (H!, H2, H3) sinalizara
essa situacdo.

Se houver alguma situagdo de sobrecarga os motores em funcionamento
parardo e a ladmpada H4 sinalizard essa situagdo.

Para em qualquer altura parar os motores em funcionamento bastard
pressionar o botdo de paragem bO.
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