Comando sequencial e automdtico de motores

CIRCUITO DE POTENCIA

L1 L
2
L2

IR
Q1
¢4 |E
== Ao circuito de
bcomando
[ »
[ | »
ik =
1|3 |5 I ERE 12 ]a
amt [N ke [N ks [N
a0 O 24|k e
1[5 |3 1 [3 |3 1 [3]a
i ECC| 2 ECC| ;s ECC|
T [k 241k ¢ |4 |k
U1 {1 | 1 |47 '] Ul %W
| [~ "
M M M
] 7 - 2 7 - Mz 7 -

Pdgina 1 de 2



CIRCUITO DE COMANDO
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e Fechar o interruptor magnetotérmico Q1 do circuito de poténcia.

e Pressionando o botdo de marcha bl o contactor KM1 atraca e o motor
M1 arranca.

e Ao fim de um certo tempo (regulavel) o relé temporizado ao trabalho
acopulado ao contactor KM1 fecha o contacto 67-68 que permite
atracar o contactor KM2 e arrancar o motor M2.

e Ao fim de um certo tempo (reguldvel) o relé temporizado ao trabalho
acopulado ao contactor KM2 fecha o contacto 67-68 que permite
atracar o contactor KM3 e arrancar o motor M3.

e Se disparar qualquer um dos relés térmicos param todos os motores.

e Para parar em qualquer altura os motores em funcionamento bastara
pressionar o botdo de paragem bO.
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